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Kurzfassung 

In der vorliegenden Abschlussarbeit wurde eine Software entwickelt, 

welche eine Ansteuerungsstrategie zum Betreiben von fünfphasigen, 

geschalteten Reluktanzmaschinen ausführt. Neben der Ansteue-

rungsstrategie wurde auch die Auswertung für den Betrieb benötigter 

Sensorik umgesetzt. In Verbindung mit einem Microcontroller und 

entsprechender Umrichter-Hardware konnte die Software erfolgreich in 

Betrieb genommen werden. 

Weiter wurde zur funktionalen Überprüfung der Umrichtersteuerung die 

Programmierung eines Rollenprüfstandes durchgeführt. Neben 

unterschiedlichen Steuerungs- und Regelungsoptionen wurde unter 

anderem eine Fahrzeugsimulation für einen reellen Test der Umrich-

tersoftware implementiert. Der Rollenprüfstand konnte ebenfalls 

erfolgreich in Betrieb genommen werden.  
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